POJAZDY AUTONOMICZNE I ELEKTROMOBILNOŚĆ
Laboratorium nr 5
Badania porównawcze dokładności pozycjonowania pojazdu metodą zliczeniową i ultradźwiękową
1. Na czym polega nawigacja metodą zliczeniową
2. Omówić sygnały enkodera inkrementalnego
3. Jak wykorzystać enkoder do nawigacji pojazdu
4. Sygnały czujnika ultradźwiękowego
5. Sposób wykorzystania czujnika ultradźwiękowego do nawigowania pojazdu
6. Wpływ materiału przeszkody na działanie czujnika ultradźwiękowego
7. Wpływ kąta ustawienia czujnika ultradźwiękowego do przeszkody na sygnał pomiarowy
8. Zalety czujników ultradźwiękowych w stosunku do zastosowania w pojazdach
9. Wady czujników ultradźwiękowych w stosunku do zastosowania w pojazdach
10. Sposób wyznaczania kierunku obrotów enkodera inkrementalnego
