Zagadnienia do egzaminu
1. Definicja pojazdu autonomicznego
2. Klasyfikacja pojazdów autonomicznych
3. Rodzaje nawigacji stosowanych w pojazdach autonomicznych
4. Wyposażenie pojazdu autonomicznego
5. Czujniki w pojazdach autonomicznych
6. Rodzaje, budowa i zasada działania lidaru
7. Transoptory odbiciowe
8. Czujniki ultradźwiękowe
9. Enkodery obrotowe
10. Budowa mikrokontrolera
11. Konfiguracja portów mikrokontrolera
12. Urządzenia sprzętowe mikrokontrolera (liczniki, przetworniki ADC, układy UART) 
13. Konfiguracja Licznika mikrokontrolera
14. Pojęcie przerwania
15. Zalety pojazdów autonomicznych
16. Wady pojazdów autonomicznych
17. Programowanie mikrokontrolerów
18. Przepisy odnośnie badań i stosowania pojazdów autonomicznych
