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1. Definicja pojazdu automatycznie kierowanego
2. Rozwiązania układów napędowych w pojazdach AGV
3. Nawigacja w pojazdach AGV
4. Czujniki stosowane w pojazdach AGV
5. Instalacje elektryczne pojazdów AGV
6. Budowa i zastosowanie mikrokontrolerów w sterowaniu pojazdami AGV
7. Sieci neuronowe – podstawy
8. [bookmark: _GoBack]Środowiska do programowania mikrokontrolerów
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