POJAZDY AUTONOMICZNE I ELEKTROMOBILNOŚĆ
Laboratorium nr 6
Badania zgodności zaprogramowanej trasy przejazdu pojazdu z rzeczywistą
1. Obliczanie drogi przebytej przez pojazd AGV na podstawie sygnału z enkodera
2. Rodzaje pracy liczników mikrokontrolera
3. Omówić jak można wykorzystać liczniki mikrokontrolera do zliczania impulsów enkodera
4. Konfiguracja portów mikrokontrolera
5. Wykorzystanie przetworników analogowo-cyfrowych
6. Co to jest napięcie odniesienia
7. Przeliczanie wartości przetwornika na wartość wielkości fizycznych
