Laboratorium systemów sterowania silników

Ćwiczenie nr 6
Sterowanie prędkością biegu wolnego
1. Budowa układu dolotowego silnika o ZI
2. Rodzaje zaworów stosowanych w układach obejściowych przepustnicy powietrza w układzie dolotowym silnika o ZI
3. Rodzaje silników krokowych
4. Sygnały sterujące silnikami krokowymi
5. Parametry silnika brane pod uwagę przy regulacji prędkości obrotowej biegu wolnego
6. Sygnał PWM
7. Zmiana kierunku obrotów w silnikach prądu stałego (z magnesami trwałymi)

8. Pomiary kąta otwarcia przepustnicy powietrza

