Programowanie sterowników i chip tuning samochodów

Laboratorium nr 4
[bookmark: _GoBack]Przetwarzanie sygnałów analogowych na cyfrowe w sterownikach
1. Do czego służy przetwornik analogowo – cyfrowy?
2. Co to jest napięcie odniesienia?
3. Jak jest różnica między wewnętrznym a zewnętrznym napięciem odniesienia w przetwornika analogowo – cyfrowego w mikrokontrolerze?
4. Do czego służy pin Aref mikrokontrolera?
5. Co oznacza w praktyce, że przetwornik jest 10 bitowy?
6. Obliczyć wartość przetwornika analogowo - cyfrowego przy założonym napięciu odniesienia i napięciu sygnału wejściowego przetwornika.
7. Jakim poleceniem konfiguruje się przetwornik analogowo – cyfrowy w Bascom?
8. Ile wejść posiada przetwornik analogowo – cyfrowy w mikrokontrolerze AtMega 1284p (można korzystać z opisu mikrokontrolera)?
9. Na których pinach mikrokontrolera są wejścia przetwornika analogowo - cyfrowego mikrokontrolera (można korzystać z opisu mikrokontrolera)?
10. Jakim poleceniem w Bascom można odczytać zawartość rejestru przetwornika analogowo – cyfrowego)
11. W jaki sposób określa się kanał z którego odczytywana jest wartość napięcia na wejściu przetwornika analogowo – cyfrowego?
12. Jaki element elektroniczny powinien być podłączony do pinów Aref i AGND jeśli korzysta się z przetwornika analogowo – cyfrowego mikrokontrolera?
